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PROFILO LONGITUDINALE ASSE PISTA IN PROGETTO (SEZ.1 - SEZ.20.1)

Asse pista ciclopedonale in progetto

Terreno esistente

Asse strada esistente
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PLANIMETRIA D'INQUADRAMENTO CON POSIZIONAMENTO DELLE SEZIONI TRASVERSALI

Comune di Parma

PISTA CICLABILE
“PARMA - ALBERI DI VIGATTO”

CIG BBE8F11020
REDAZIONE DEL DOCFAP E PFTE

IN CONFORMITA A QUANTO PREVISTO
DALL'ALLEGATO 1.7 ARTT. 1-2 DEL D.LGS 36/23

SETTORE MOBILITA' E TRASPORTI
$.0. MOBILITA' SOSTENIBILE - 045010
PISTA CICLABILE PARMA- ALBERI DI VIGATTO
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PROGETTO DI FATTIBILITA'

TECNICO ECONOMICA

PROGETTO DEL TRACCIATO

CICLOPEDONALE
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Asse strada esistente

Asse strada esistente

PISTA CICLOPEDONALE A SENSO UNICO DI MARCIA

PISTA CICLOPEDONALE A SENSO UNICO DI MARCIA

PISTA CICLOPEDONALE A SENSO UNICO DI MARCIA

PLANIMETRIA GENERALE DI PROGETTO
CON PROFILO LONGITUDINALE D'ASSE
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PFTE.T.2.0

301009

ING. ROSARIA RAGAZZINI
(Ord. Ing. Prov. PR 1567A)

PROGETTO :

+84.00

PISTA CICLOPEDONALE A SENSO UNICO DI MARCIA

PISTA CICLOPEDONALE A SENSO UNICO DI MARCIA

PISTA CICLOPEDONALE A SENSO UNICO DI MARCIA
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